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X-Plane-Plugin fur UCP

Systembeschreibung

Durch das X-Plane Plugin SDK wird Zugriff auf Kommandos und Daten-Referenzen zur Verfligung gestellt.

Durch die Entwicklung des Plugins ist es jetzt mdglich mit dem USB-Controllers Uber Taster, Drehimpulsgeber und
Schalter Kommandos an den Flugsimulator X-Plane zu senden, Variablen zu setzen und mit LEDs den Status von
Variablen anzuzeigen.

Das Plugin unterstitzt nur die Windows-Version von X-Plane.

Funktionsschema des X-Plane Plugins UCPControl
UCP-COMPACT

USE
CommandOnce,
i ' ITRA-
Tastatur-Matrix | | |2C-Bus SeiDataRefs _
T : UCPControl X PI
¥-Plane — = ane
Plugin GatDataRefs

- Eirzel-Tastsr 2 Bbit-Pors

) E:‘?:‘.:;'._,. Wt‘w.:l.rbctar

UCP-Fotangd ib.f.'.a.'-..'\l:'.

Das X-Plane Plugin kommuniziert direkt mit dem USB-Controller. Die Ereignisse an der Tastatur-Matrix und an den
Eingabeports werden vom USB-Controller verarbeitet und entsprechend der Definitionen in der Konfigurationsdatei
werden Kommandos gesendet oder Variablen verandert.

Das UCPControl-Plugin kann Variablen abfragen. Entsprechend der Definition in der Konfigurationsdatei werden
diese Variablen zur Ansteuerung von Anzeigen an den Auspabeports genutzt.

System-Voraussetzungen

Far die Verwendung der ITRA X-Plane Plugin ist eine X-Plane-Version héher 9.0 notwendig. Es mlssen die aktuellen
Treiber fur die ITRA-Gerate installiert sein. Fir die Verwendung der USB-Gerate installieren Sie bitte vor dem
Anschluss des Gerates an den PC das ITRA-USB-Treiberpaket.

Speicherort der ITRA X-Plane Plugins:
Das Plugin UCPControl.xpl muss manuell aus dem Installationsordner in den Plugin-Ordner des X-Plane kopiert
werden, dieses Verzeichnis \Ressources\plugins liegt unterhalb des X-Plane-Installationsorders.

Speicherort der Konfigurations-Dateien der ITRA X-Plane Plugins:
Win7: C:\Users\Benutzername\AppData\Roaming\ITRA\X-Plane-Plugins
WinXP: C:\Dokumente und Einstellungen\Benutzername\Anwendungsdaten\ITRA\X-Plane-Plugins

Diese Ordner sind standardmaRig versteckt.

Die Konfigurationsdatei kann z.B. mit dem Editor (Programme - Zubehdr) angezeigt und bearbeitet werden. Einen
entsprechender Link zur Konfigurationsdatei wird bei der Installation im Programmordner erzeugt.

Wir empfehlen die Benutzung der mitgelieferten Konfigurations-Programme.
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Software-Installation
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Das Paket finden Sie im ITRA-Support-Bereich auf Sim&IT. Es besteht aus dem Plugin und Tools zum Erstellen der
Konfigurationsdateien.
- Download ucpplugin-setup.zip

Starten Sie das Setup flr die Installation der Plugin-Software. # [TRA ¥-Plarer Phogin UCPCortrol Installation =i ]
Komponenten sumwahlen
Wahlen See e Enmponenien aus, die S ingtalleren macien. *’

Wishier S dhe Komporerten sus, die Se nstalieren mochien und wahlen Se degerigen sh,
bt S et i bl ey penlben . Ko See- sl Wierier , o Portrufabaen.

e, d-ts;xhlum L aTRA X4 ey
michizs [¥] x-Plane Plugin
Configuration Toc

% l:mE-un Exi

Bentager Speichen 1.49M8

| cgouck |[ Weters | | Abbrechen

Nach der Bestatigung der Lizenzbestimmungen erscheint die Komponenten-Auswahl.

In den nachsten Abfragen kdnnen Sie den Zielordner der Installation und den Men(-Ordner der Programm-Gruppe
andern. Mit ,Fertigstellen” ist die Client-Installation abgeschlossen.
.. K-Plane-Plugins
=T ITRA X-Plane Plugin UCPContro
| ITRA-Plugins
| ”M-UCP{ontrnchg

# UCPCantrol Key Command Edit

# UCPControl LED DataRef Editor

= UCPControl Switch Command E

_ | UCPCaontrol-Vanablen.bd -

Nach der Installation finden Sie in der Programmgruppe ITRA - X-Plane-Plugins die Dokumentation, drei Programme
fur das Erstellen und Bearbeiten der Konfigurationsdatei, Links zum Installationsordner und zur Konfigurationsdatei
fir manuelles Andern der Konfigurationsdatei des UCPControl-Plugins.

Sie miissen das Plugin UCPControl.xpl aus dem ITRA-Installationsordner in den Plugin-Ordner des X-
Plane kopieren. Dieses Verzeichnis \Ressources\plugins liegt unterhalb des X-Plane-Installationsorders.

Nach dem Starten des X-Plane finden Sie im Men( Plugins einen Menlpunkt

ITRA UCPControl fiir das Plugin des USB-Controllers.

Plugin Admin

ITRA-GaugeControl
ITRA-MODULES

—_— UCPControl-Info
ITRA-UCPControl UCPContral-Licence
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TRA-UICPControl-Plugin ersion: 1.0.0.1
Curment CFG: HAPPDATAN ITRALK-Plans-Plu g ins, TRA-LICPConbnol cfg
WCPCan ol conneched! [(mdex=0)

Licence io ITAA GmbH ok

UCPControl-Info zeigt Statusinformationen wie die Version, den Pfad zur geladenen Konfigurationsdatei und die
Lizenzinformationen.

® x]

TRA-UCPControl-Plugin Wersion: 1.0.0.1
Curment CFG: SAPPOATAS, TRALX-Plane-Fiu g e [TRA-UCPCon ol cig
UCPCantrol connected! [nmdex=0)

Licence o ITHA GmbH ok

UCPControl-Licence dient der Eingabe der Lizenzinformationen. Ohne Lizenz ist das Plugin fir 10 Minuten im
Demo-Mode.

Uber den Plugin Admin kann das UCPControl-Plugin deaktiviert und wieder aktiviert werden. Mit dem erneuten
Aktivieren wird auch die Konfigurationsdatei erneut eingelesen, man kann also Anderungen an der Konfigurations-
Datei vornehmen und im X-Plane damit ibernehmen.

Deaktivieren Sie das Plugin mit dem Plugin Admin bei der gleichzeitigen Verwendung des Plugins und
der Verwendung der Konfigurationsprogramme, mit denen der Controller abgefragt wird, da es
ansonsten zu Konflikten in der USB-Kommunikation kommen kann.

Aufbau der Konfigurationsdatei

Mit der Konfigurationsdatei werden den Taster- und Schalter-Ereignissen sowie den Ausgabe-Ports des USB-
Controllers Kommandos und Daten-Referenzen zugewiesen. Die beiden Dateien Commands.txt und DataRefs.txt,
in denen die Zeichenketten fiir Kommandos und Daten-Referenzen beschrieben sind, befinden sich im X-Plane-
Unterordner \Ressources\Plugins. Die Zeichenketten werden bei der Definition der Tasten, Schalter und LEDs
verwendet. Es werden dort auch Angaben zum Datentyp gemacht, die wichtig beim Zugriff auf die Daten-Referenzen
sind.

Weitere Informationen konnen Sie auch Uber die X-Plane-SDK Web-Seite erhalten.
X-Plane Plugin SDK2 und X-Plane SDK3

= Commanda s E3 |

pim/none/none Do nothing at all!
=im/operation/quit Quit ehe simalatcion.
zim/fadec/fadec Toggle FADEC Toggle.
sim/engines/governo r_toggle Throttle—governor toggle
simfengines/sluc l_"."._"_-c ggle Clucch toggle.
sim/engines/engage_starters Engage startera.

=im/engine=, t c:tl:_:l.:hwr. Throtele down a bit.
OCtle up Throtcle up a bBit.
sim/engines/prop down Brop comsrse & bit.

e e s - Pase Sdma = i

sim/engines,/c

Die Zeichenketten der Daten-Referenzen werden beim Setzen von Variablen und bei der Ansteuerung der
Ausgabeports verwendet.
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Bei der Erstellung der Konfigurationsdatei ist darauf zu achten, dass die richtige Zugriffsart auf die Daten-
Referenzen gewahlt wird. Hinter dem Referenzstring steht die Angabe zum Typ, ob die Daten-Referenz anderbar ist
und oftmals auch der Wertebereich wie z.B. bool fur {0,1}, Aufzahlungstyp enum {0,1,2,3} fUr definierte Zustande,
float {-1..1} fir Gleitkommawerte zwischen -1 und 1.

int Ganzzahl-Variable, auch fir boolaen (0,1) verwendet

float Gleitkomma-Variable

int[x] Integer-Array, es ist Uber einen Index der Zugriff auf ein Feld-Element
moglich

float[x] Gleitkomma-Array, es ist Uber einen Index der Zugriff auf ein Feld-Element
méglich

Der standardmaBig verwendete Dateiname fur die Konfigurationsdatei ist ITRA-UCPControl.cfg.

Es gibt vier Sektionen in der Konfigurationsdatei:

[UCPControl] Grundlegende Definitionen

INDEX=0 -> je nach programmiertem Index des
USB-Controllers, Standard ist 0

DEBOUNCE=0 -> Entprellung (Wert*50ms)

[UCP_KEYS] Definition der Tastenzuordnungen

Z0 SO -> String-Definition entsprechend der Dateien im Plugin-Ordner
Commands.txt bzw. DataRefs.txt

Z0 SO COMMANDMODE -> {0 .. 4} Command, DataRef-Integer, DataRef-Float
DataRef-Array-Integer, DataRef-Array-Float

Z0 SO ARG -> Argument fur DataRef-Mode
Ganzzahl- bzw. Festkomma-Werte

Z0 SO ARRAYINDEX -> Index des Wertes im DataRef-Feld

Z0 SO REPEAT -> {0..10} Faktor zum Definieren der Repeatfunktion, 0=aus

1 entspricht ca. 50 ms
10 entspricht ca. 500ms
Z8 S15
Z8 S15 COMMANDMODE
Z8 S15 ARG
Z8 S15 ARRAYINDEX
Z8 S15 REPEAT -> derzeit werden 144 Taster unterstutzt von
ZeileO/Spalte@ bis Zeile8/Spaltel5

\Y

[UCP_SWITCHES] Definition der Schalter bei Verwendung der Eingabeports
(I2C-Adressen 20..23)
PO BO OFF -> String-Definition fir Ausschalt-Ereignis des Schalters

entsprechend der Dateien im Plugin-Ordner
Commands.txt bzw. DataRefs.txt

PO B0 OFF COMMANDMODE -> {0 .. 4} Command, DataRef-Integer, DataRef-Float
DataRef-Array-Integer, DataRef-Array-Float

PO _BO ON -> String-Definition fir Einschalt-Ereignis des Schalters
entsprechend der Dateien im Plugin-Ordner
Commands.txt bzw. DataRefs.txt
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PO BO N COMMANDMODE -> {0 .. 4} Command, DataRef-Integer, DataRef-Float
DataRef-Array-Integer, DataRef-Array-Float

PO _BO OFF ARG -> Argument fur DataRef-Mode
Ganzzahl- bzw. Festkomma-Werte
PO BO ON ARG -> Argument fur DataRef-Mode

Ganzzahl- bzw. Festkomma-Werte
PO BO OFF ARRAYINDEX -> Index des Wertes im DataRef-Feld
PO BO ON ARRAYINDEX  -> Index des Wertes im DataRef-Feld

P3_B7_OFF

PO _BO_OFF_COMMANDMODE
P3_B7 ON

PO BO N COMMANDMODE
P3 B7 OFF ARG

P3 B7 ON_ ARG
PO BO OFF ARRAYINDEX
P3 B7 ON ARRAYINDEX -> Es werden maximal 4 Ports (32 Eingange) unterstitzt
[UCP_LEDS] Definition der Anzeige-Ausgange bei Verwendung der Ausgabeports
(I2C-Adresse 24..27)
PO _BO -> String-Definition fir DataRef-Variable
entsprechend der Dateien im Plugin-Ordner
Commands.txt bzw. DataRefs.txt
PO BO READMODE -> {0 .. 3} DataRef-Integer, DataRef-Float
DateRef-Array-Integer, DataRef-Array-Float
PO BO ARRAYINDEX -> Index des Wertes im DataRef-Feld
PO BO LEVEL -> Bei der Verwendung von Integer-/Float-Variablen kann hier

eine Schaltschwelle angegeben werden, ab dem der Ausgang
geschaltet wird, RANGE beeinflusst das Verhalten
PO _BO RANGE -> Bei der Verwendung von LEVEL kann ein Wertebereich verwendet
werden, bei dem der Ausgang geschaltet wird. (Standard ist 0)
0: alle Werte gleich und gréBer LEVEL aktivieren den Ausgang
1: nur bei LEVEL wird der Ausgang aktiviert
groBer 1: von LEVEL bis < LEVEL+RANGE ist der Ausgang aktiv
PO BO INVERSE -> {0,1} Die Ausgangslogik wird umgekehrt.

P3 B7

P3_B7 READMODE

P3_B7_ ARRAYINDEX

P3 B7 LEVEL

P3 B7 RANGE

P3 B7 INVERSE -

\Y

Es werden maximal 4 Ports (32 Ausgange) unterstitzt

Mit dem Setup kdénnen Sie eine Beispiel-Konfiguration installieren.

Tools fiir Konfigurationsdatei

UCPControl Key Command Editor
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Mit dem Key Command Editor kénnen der
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Zuerst missen alle Programme deaktiviert werden, die mit dem USB-Controller kommunizieren.

Sie kdnnen eine bereits bestehende Konfiguration laden oder mit einer leeren Matrix beginnen und diese dann
speichern.

Die Abfrage der Tasten erfolgt, indem die entsprechende Taste gedrlckt wird und anschlieBend mit der Maus die
Schaltflache UCP-Taste lesen geklickt wird. Es 6ffnet sich die zugehdrige Eingabe-Maske.

Sie kénnen aber auch mit der Maus in der Matrix das gewinschte Feld doppelklicken, um die Eingabemaske zu
6ffnen.

=% %-Plane Kommando-Editor | S8 s werden Zeile und Spalte angezeigt sowie
Zoie 2 [amiigimodelengna ENGH_ bt :Flarvs Command/D iaF el bereits definierte Ereignisse. Bei einfachen
Spahe @ [l w| ‘wisdsbokste [ SDme] P Comendeds Kommandos sind keine weiteren Argumente
[B5  Augpument [+ i AutoWechseunksion /1] " Sat Intege Datafiet Vzhie notwendig, es kann eine Wiederholrate
0 Amery e r é:ﬁﬁﬁ:&l‘.ﬂimu, eingestellt werden.
(% Set Float DataFlef Samy Walie
Abbneh | | Ok

FUr das Setzen von Integer- und Gleitkomma-Variablen ist ein Wert, auf den die Variable gesetzt werden soll
einzugeben. Wenn die Variable in einem Datenfeld (Array) ist, dann bestimmt der Index die Stelle des zu andernden
Wertes. Der Index beginnt Gblicherweise mit 0, z.B. fir die erste Maschine, das Bug-Rad usw. Das Beispiel zeigt das
Setzen des Gemisch-Hebels der 2. Maschine auf 50%.

h ¥-Plane Komenando-Editor L= | S Fir einige Kommandos existieren nur Ein- und
Zok 3 [amicocioRtiengralachsirt s pmgon ¢ Plasys Command, T staf sl Aus-Kommandos. Manchmal soll aber Gber eine
Spahe s [l w| wisdsboksle [ SDme] Y om Comstandboris Taste ein Wechsel realisiert werden. Wenn beim

e Sugument [+ B AutoWechselfunkion 011] B Argument eines Setz-Befehls ein X eingetragen
ot of W alue . . . . . .
0 Ay indew ® Gt lneger Datafiet Anay Ve || (Wird, So wird im Plugin ein Wechsel zwischen 0
™ Set Float DataFlef Sumy Walie ..
- und 1 realisiert.
Abbinach . I:Ik -

Der Abfragezyklus des Plugins betragt 50ms. Es kann mit Taster entprellen fiir alle Ereignisse eine Anzahl
zusatzlicher Zyklen angegeben werden, in der ein Tastensignal gultig sein muss. Beachten Sie, dass dies beim
Einsatz von Drehimpulsgebern nicht verwendet werden kann.

Die Belegung der Matrix kann mit Druckvorschau auch als Liste angezeigt werden. Diese Liste kann dann
ausgedruckt werden.
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UCPControl Switch Command Editor

Mit dem Switch Command Editor kénnen den Schaltwechseln der Schalter an einem Eingabeport Kommandos und
Set-Befehle fiir Daten-Referenzen zugeordnet werden. Es gibt jeweils ein ON- und ein OFF-Ereignis.

Zuerst missen alle Programme deaktiviert werden, die mit dem USB-Controller kommunizieren.

Sie kdnnen eine bereits bestehende 2k, A UCPConirel 5-Plane Switch Compmand Editor TTRA-UCPCantrokcg | =]
Konfiguration laden oder mit einer leeren Matrix t f
beginnen und diese dann speichern. LCPConirol Switch Command Matrix
Poellor || ik UEPControl X-Plane Kammando-Editor L el -
Fod] o Put @ |"'""="‘-r'-"-"""V"""'"'“°"‘”-"' wl_pusrp_on HAP e Cowranarsd TistaFlel
Pail on Bi 5en .A.-=|lu'v| Commandicds
Pl of " Comnard _
Pl o 1 LT 5k Dby Dot of WViakes

£ GetFlosl Daslsfisl Wb

Ploid oif |“ Ana Irees Gt Indeger [aball of Aore Viskss
0 Gt Flosd DislaFisl Sy Vs
Paid o =
- Abbuch | e |
Portd O1ISAEEY  Pocel T128464T  TPecul DITSMEEY  Dored Q1234547 1
akagen | o oem |
o eft
Wailme Contioller-Soltwse muaz deskinol cenl

Die Abfrage der Schalterwechsel erfolgt, indem der entsprechende Schalter betatigt wird und anschlieBend mit der
Maus die Schaltflache Abfragen geklickt wird. Es 6ffnet sich die zugehdrige Eingabe-Maske. In der Zeile neben dem
Abfrage-Knopf wird der Bit-Zustand der Ports angezeigt.

Sie kénnen aber auch mit der Maus in der Matrix das gewtiinschte Feld doppelklicken, um die Eingabemaske zu
offnen.

Die Programmierung erfolgt wie im Key Command Editor.

Es wird jeweils nur einmal ein Kommando gesendet, wenn ein Zustandswechsel eine Ports festgestellt
wird!

Die Belegung der Matrix kann mit Druckvorschau auch als Liste angezeigt werden. Diese Liste kann dann
ausgedruckt werden.

UCPControl LED DataRef Editor

Mit dem LED DataRef Editor kdnnen den Daten-Referenzen LED-Funktionen den Ausgabeports zugeordnet werden.

Zuerst missen alle Programme deaktiviert werden, die mit dem USB-Controller kommunizieren.

Sie kdnnen eine bereits bestehende 2 TTRA LCPCoateol X-Plane LED Datafed Editar TTRA-UCPContral.clg =8 B
Konfiguration laden oder mit einer leeren Matrix hquration, |
beginnen und diese dann speichern. UCPControl Datalief Matrix

‘Weitese Controller-Software muss deaktiviert sein!

Pait 0 £l UCPComtrol X-Plane DatsRef-Editor
Paoit 1
F';. = | Pt 1 |:m-'ﬂg'lrr\-cd:l2"gea'.-'dep iop_ratin o Plane DataFlet
P"; B 0 i Schwelwert [aption) DuataFief ReadMode
t M '
! 8 [ Beeich [optional] - LL;”:.;’:"
S [ Urregeb.shits Fusklion ™ Inbager Avap Vakm
' & PosthrarVake | |
[0 FeleHndes: :
LED Test[2s] | Absnch | [ ok |

Die Definition der Zuordnung erfolgt, indem Sie im entsprechenden Feld der Matrix doppelklicken. Die mit dem
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entsprechenden Ausgang verbundene LED kann mit dem Knopf LED-Test flr 2 Sekunden getestet werden.

Fur einfache ON-/OFF-Variablen (boolean) wird nur die Daten-Referenz in das Eingabefeld eingetragen. Schwellwert
und Bereich bleiben auf 0. Im ON-Zustand ist der Ausgang aktiv. Mit dem Aktivieren von Umgekehrte Funktion ist
der Ausgang im OFF-Zustand aktiv.

Flr das Abfragen von Integer- und Gleitkomma-Variablen ist ein Wert, auf den die Variable getestet werden soll
einzugeben. Wenn die Variable in einem Datenfeld (Array) ist, dann bestimmt der Index die Stelle des
abzufragenden Wertes innerhalb des Feldes. Der Index beginnt tblicherweise mit 0, z.B. fur Maschine 1, Bug-Rad
usw.

Um Variablen auf bestimmte Werte und Wertebereiche zu testen und daraufhin einen Ausgang zu aktivieren, kann
ein Schwellwert (Level) angegeben werden, ab dem der Ausgang aktiv sein soll und ein Bereich (Range) oberhalb
des Schwellwertes. Ein Bereich von 0 aktiviert den Ausgang bei allen Werten ab dem Schwellwert (einschlieRlich),
ein Bereich von 1 aktiviert den Ausgang bei nur genau dem Wert des Schwellwertes. Ist ein Bereich gréer 1
angegeben, dann wird der Ausgang aktiv, wenn der Wert gréBer/gleich dem Schwellwert und kleiner als
Schwellwert+Bereich ist. Auch hierbei ist die umgekehrte Funktion des Ausgangs maglich.

Die Belegung der Matrix kann mit Druckvorschau auch als Liste angezeigt werden. Diese Liste kann dann
ausgedruckt werden.
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